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Bedienungsanleitung Elektroantrieb T st
Artikel-Nr. 2200 ransportgerate

Der Elektro-Antrieb 2200 ist als Anbausatz fir alle #@tra-Muti-Vario-
Transportwagen geeignet.

Beachten Sie bitte zur Montage des Anbausatzes die beiliegende Anleitung.
Sollten Sie den Antrieb zusammen mit einem Wagen bestellt haben, ist Ihr Gerdt
fertig montiert und sofort betriebsbereit.

1. Den Not-Aus-Taster an der Steuerungseinheit mit dem beigefiigten
Schlissel entriegeln.
Die Kontrolldiode (Status-LED) leuchtet auf, die Betriebsbereitschaft ist
hergestellt.

2. Wenn die Steuerung des Antriebs einen Fehler in der Antriebs- oder
Bedieneinheit erkennt, blinkt die Status-LED der Steuerung einen 2-
stelligen Code, welcher mittels der im Anhang aufgelisteten Tabellen
entschlisselt werden.

Durch das Aus-/Einschalten des Schlisselschalters kénnen Sie die
Fehlermeldung bestdtigen und I6schen, sofern kein schwerwiegender
Defekt am Gerdit entstanden ist.

L&t sich die Fehlermeldung durch das Aus-/Einschalten des
Schlisselschalters nicht mehr lI6schen, wenden Sie sich bitte an lhren
fetra-Fachhdandler.

Sollte die Status-LED sofort nach dem Einschalten blinken, prifen Sie
bitte zuerst ob der Fahrschalter der Bedieneinheit in Neutralstellung ist
und ob alle Steckerverbindungen ordnungsgemdf3 ausgefihrt sind.

3. Der Fahrbetrieb erfolgt, indem der Hebel des Bedienteils fir die jeweilige
Fahrtrichtung nach oben in Richtung Griff gezogen wird.
Die Geschwindigkeit Idsst sich am Bedienhebel stufenlos regeln.
Um Quetschgefahr beim Rickwértsfahren zu vermeiden, ist in die
Bedieneinheit ein Fahrtrichtungsumkehrschalter integriert
(schwarzer Taster).
Dieser Taster dndert bei Kérperkontakt mit dem Fahrer die Fahrtrichtung
des Wagens von riickwadirts auf vorwdrts.

4. WICHTIG: Betdtigen Sie immer den Not-Aus-Taster, wenn der
Woagen fiir I&ngere Zeit nicht verwendet wird. Bei nicht
betdtigtem Not-Aus-Schalter verbraucht die Elektronik
Strom. Wird der Wagen ldngere Zeit in diesem Zustand
abgestellt, kann es zur totalen Entladung und L
Beschddigung der Batterien kommen. .
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Sicherheitshinweise

Der Elektroantrieb in Kombination mit einem Transportwagen dient zum
Transport von Giitern im innerbetrieblichen Bereich auf glattem und ebenem
Untergrund.

Der Betrieb auf éffentlichen Straflen und Wegen ist nicht erlaubt.

Es ist empfehlenswert sich vor der Nutzung des Wagens mit dem Gerdit vertraut
zu machen und einige Fahribungen ohne Last auf einer grofien Flciche ohne
Hindernisse durchzufihren.

Bei der Benutzung muss folgendes beachtet werden:

o Die auf dem Typenschild angegebene Tragkraft darf nicht iiberschritten
werden.

o Das Mitfahren von Personen ist verboten.

o Beim Abstellen des Gerdéites auf unebenem Boden besteht die Gefahr des
Wegrollens.

o Gerdte ohne elekirische Haltebremse missen immer gegen Wegrollen
gesichert werden.

Der Bedienperson wird unbedingt empfohlen Sicherheitsschuhe zu tragen.

Garantie
Die Garantiezeit fir Elektroantriebe betrdgt 12 Monate.

Der Garantieanspruch entfdllt in folgenden Féllen:

o Unsachgemdfle Anwendung

o Nach eigensténdig durchgefihrten Reparaturen oder Anderungen
o Beschadigungen durch Gewalteinwirkung, Brand oder Unfélle
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Ladeanleitung Elektroantrieb T st
Artikel-Nr. 2200 ransportgerate

Der Elektroantrieb sollte nach jeder Nutzung an das Ladegerdt angeschlossen
werden, um eine sténdige Betriebsbereitschaft zu gewdhrleisten.
Die Batterien sind wartungsfrei. Sie sind versiegelt und kénnen nicht auslaufen.

1. Den Antrieb durch das Betdtigen des NOT-AUS-Schalters an der

Steuerungseinheit ausschalten.

2. Die Batterieeinheit von der Steuerung des Antriebs trennen (grauve

Stecker).
3. Verbinden Sie den Stecker des Ladegerdtes und den Anschluf3 der

Batterieeinheit (grave Stecker).
4. Stecken Sie den Netzstecker des Ladegerdtes in eine 230 V Steckdose.

5. Ist die Batterieeinheit korrekt am Ladegerdt angeschlossen leuchtet die
gelbe Diode an der Stirnseite des Gerdtes permanent , nach einigen
Sekunden fangt die griine Diode an zu blinken und signalisiert damit den
Ladevorgang.

é. Nach Beendigung des Ladevorganges leuchtet die grine Diode am
Ladegerdit konstant.
Der Elektroantrieb ist wieder einsatzbereit.

7. Das Ladegerdit regelt die Stromzufuhr wéhrend des Ladevorganges
automatisch.
Sind die Batterien voll aufgeladen, schaltet das Ladegerdt auf
Erhaltungsladung um.
Die Selbstentladung der Batterien wird dadurch verhindert.

HINWEIS: Eine Erwdrmung des Ladegerdites wéhrend des
Ladevorganges auf bis zu 50° Celsius ist unbedenklich.

8. Bei normalem Gebrauch dauert der Ladevorgang é - 8 Stunden.

9. Bei vollstandig entladenen Batterien davert der Ladevorgang bis zu

15 Stunden.

10.  Wird fir ldngere Zeit auf den Einsatz des Wagens verzichtet, sollte er
vorher vollstéindig geladen und der der Not-Aus-Taster an der
Steurungseinheit muss in Nullstellung eingerastet werden.

Es empfiehlt sich, das Geré&t an einem trockenen und frostfreien Platz
abzustellen.

Um die normale Selbstentladung der Batterien auszugleichen, sollte
das Gerdit jeden Monat fiir einige Stunden an das Ladegerdt
Angeschlossen werden.

11.  WICHTIG: Betétigen Sie immer den Not-Aus-Taster, wenn der I
Wagen fir léngere Zeit nicht verwendet wird. Bei nicht -
betdtigtem Not-Aus-Schalter verbraucht dieElektronik yd
Strom. Wird der Wagen lidngere Zeit in diesem Zustand / \\
abgestellt, kann es zur totalen Entladung und /
Beschddigung der Batterien kommen. /
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Zum Laden der Batterien die Steckverbindung zwischen
Steuerung und Batterieeinheit frennen (graue Stecker).

Anschliessend den Stecker des Ladegerdtes mit dem der o
Batterieeinheit verbinden und den Netzstecker an eine -

230 V Steckdose anschliessen.
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EG-Konformitétserklérung

im Sinne der EG-Richtlinie Maschinen 89/392/EWG, Anhang Il A

Hiermit erkléren wir, daf3 die Bauart des elektrisch betriebenen
Transportwagens Art.-Nr. 2200 mit der Serien-Nr.
folgenden einschlégigen Bestimmungen entspricht :

EG - Richtlinie Maschinen in der Fassung
?1/368/EWCG.

Angewendete harmonisierte Normen sind insbesondere :

DIN EN 1175-1
DIN EN 292 Teil 1 und Teil 2

Angewendete nationale technische Spezifikationen sind
insbesondere :

VBG 36

FECHTEL Transportgerdte GmbH

#@w&

ppa. Hinrich Fechtel
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Ersatzteilliste Elektroantrieb
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Pos. Beschreibung Best.-Nr. Menge | Einheit
1 |Bedienteil
1.10 [Spiralkabel fiir Bedienteil 2200, komplett konfektioniert W595-2200-030 1 ST.
1.11 (Bediengeh&use-Unterteil V510-1115-165 1 ST.
1.12 |Bediengehause-Deckel V510-1115-170 1 ST.
1.13 |Bedienhebel fiir E-Antrieb V510-1260-100 1 ST.
1.14 [Schlagtaste schwarz W595-2000-220 1 ST.
1.15 |Kontaktgeber 1 Offner - 1 SchlieRer W595-2000-310 1 ST.
1.16 [Wippen-Potentiometer WP-4505 W595-2000-095 1 ST.
1.17 |Kabelbriicke Potischleifer W595-2000-120 1 ST.
1.18 [SchloRschraube M 8 x 45 W550-0201-845 1 ST.
1.19 [Facherscheiben 28,4 mm W550-0701-020 1 ST.
1.20 |Hutmutter M8-6 W550-0501-020 1 ST.
1.21 [Halterung Bedienteil V510-1240-110 1 ST.
2 |Steuerungseinheit
2.10 |Steuerungseinheit, komplett konfektioniert W595-2000-050 1 ST.
2.11 |(Batterie-Stecker RB 50 - grau W595-2000-030 1 ST.
2.12 |Batterie-Stecker RB 50 - rot W595-2000-040 1 ST.
2.13 [Relais, 24V - 40A W595-2000-060 1 ST.
2.14 [NOT-Aus Taste mit Schllisselentriegelung W595-2000-210 1 ST.
2.15 |Kontaktgeber 1 Offner W595-2000-300 1 ST.
2.16 |Anbaubuchse 7-polig W595-2000-400 1 ST.
2.17 |[Kontakteinsatz Anbaubuchse 7-polig W595-2000-410 1 ST.
2.18 |Deckel Steuerungseinheit W020-1110-000 1 ST.
2.19 |Halterung Steuerungseinheit W510-1430-120 1 ST.
3 |Motor-Getriebeeinheit
3.10 |Schneckengetriebemotor W590-2200-000 2 ST.
3.11 |Achse fiir Getriebemotor W515-1925-010 2 ST.
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Pos. Beschreibung Best.-Nr. Menge | Einheit
3.12 [Palkfeder DIN 6885 - A6 x 6 x 45 - St60-2K W550-1100-645 2 ST.
3.13 [Palkfeder DIN 6885 - A6 x 6 x 70 - St60-2K W550-1100-670 2 ST.
3.14 |Sechskantschraube M 10 x 14 verz. W550-0101-310 2 ST.
3.15 |Zylinderschraube M 12 x 20 SB W550-0401-036 2 ST.
3.16 |Unterlegscheibe 913,0 mm verz. W550-0601-040 2 ST.
3.17 |Halterung Motor-Getriebeeinheit, rechts W510-1430-100 2 ST.
3.18 |Halterung Motor-Getriebeeinheit, links W510-1430-100 2 ST.
4 [Batterieeinheit
4.10 |Batterie 12V 33Ah 20h wartungsfrei W595-2200-010 2 ST.
411 |Batteriekasten 392 x 126 x 50 mm W510-1520-030 1 ST.
412 |Halterung Batterieeinheit W510-1430-110 2 ST.
413 |Stelling A 20,2 verz. m.916 W550-1001-010 4 ST.
4.14 |Zylinderschraube M 12 x 20 SB W550-0401-036 2 ST.
4.15 |Unterlegscheibe g13,0 mm verz. W550-0601-040 2 ST.
5 |Beradderung
5.10 [Elasticrad 200 x 50 aufvulk. W160-13-200-0 2 ST.
5.11 |[Lenkrolle Elastic 200 x 50 W160-33-200-1 2 ST.
5.12 |Distanzblech 150 x 119 x 3 mm W020-1430-040 1 ST.
5.13 |Sechskantschraube M 10 x 14 verz. W550-0101-310 2 ST.
5.14 |Unterlegscheibe 913,0 mm verz. W550-0601-040 2 ST.
5.15 |Sechskantschraube M 10 x 20 W550-0101-080 8 ST.
6 |Kabelbaum
6.1 |Kabelbaum Steuerung/Batterie/Motoren W595-2200-020 1 ST.
6.1 |Batterie-Stecker RB 50 - rot W595-2000-040 6 ST.
6.2 |Batterie-Stecker RB 50 - grau W595-2000-030 1 ST.
6.3 [Kabelschellen W540-0000-110 2 ST.
7 |Ladegerat
7.1 |Ladegerat24V - 3A W595-2000-010 1 ST.
7.2 |Batterie-Stecker RB 50 - grau W595-2000-030 1 ST.
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Tabelle 1 Status-LED Blinkcodes

LED-Code Erlauterungen
LED aus o Keine Spannung oder defekte Steuerung
dauerndan | @ Steuerung betriebsbereit, kein Fehler
11 * ¥ Reduzierung wegen Uber- oder Untertemparatur
1,2 * Xk Fahrgeberfehler
1,3 *  *kk Begrenzungspotentiometer-Fehler
1,4 L L L Unterspannungsfehler
1,5 L L L L Uberspannungsfehler
21 *¥k ¥ Hauptschiitztreiber-Unterbrechung
2,2 ¥k k¥ Hauptschitzkontakte verschweisst
2,3 L I 1 L Hauptschiitz schliesst nicht
2,4 Pk AN Ak % Hauptschiitztreiber-Kurzschluss
* 3,1 *Ak¥ ¥ Anfahrschutz langer als 10 sec. Ausgel6st
3,2 L L I L Bremskreisunterbrechung
3,3 L L I L L Fehler beim Laden der Kondensatoren
3,4 L L I L L Bremskreiskurzschluss
3,5 %%k dkkk¥¥k |Fahrgeber Anfahrschutz ausgelost
* 41 KRk ¥ Fehler in Strommessung
* 4,2 L L L I L Fehler in Motorspannung
I 4,3 L X L L EEPROM Fehler
* 44 ¥k k% Hkkk |Fehlerin Leistungsendstufe
= "schnelles Blinken" - muss durch Aus-/Einschalten des Schliisselschalters quittiert werden
I' = muss durch Andern von Parametern im Programmenii und dann Ein-/Ausschalten des
Schllisselschalters quittiert werden
ANMERKUNG: Es wird immer nur ein Fehler, und zwar der zuletzt aufgetretene, angezeigt.

In der Fehlersuchanleitung Tabelle 2 finden Sie eine Auflistung aller Fehlermeldungen mit Hinweisen

auf die maglichen Ursachen der verschiedenen Fehler.
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Tabelle 2 Fehlersuchanleitung

LED-Code Erlduterungen Mégliche Ursachen
11 | % % Reduzierung wegen Uber- 1. Temperatur >+92°c oder<-25°C
oder Untertemparatur 2. Fahrzeug Uberladen
3. Em-Bremse |8st nicht richtig
4. Extreme Umgebungsbedingungen
12 |[¥% %% Falsche Spannung am 1. Potieingang Kabel unterbrochen
Fahrgebereingang oder kurzgeschlossen
2. Fahrgeberpotentiometer defekt
3. Falscher Fahrgebertyp gewahlt
1,3 [¥%  ¥¥¥k Begrenzungspotentiometer- 1. Begrenzungspoti Schleiferanschluss
Fehler offen
. Potentiometer defekt
14 | % ¥¥kk Unterspannungsfehler . Batteriespannung <17V

. Korrodierte / lose Batterieklemmen

1,5 | % %%k %%k Uberspannungsfehler . Batteriespannung >36V
. Betrieb mit angeschlossenem Ladegerét

. Wackelkontakt im Batterieanschluss

2,1 *k ¥ Hauptschiitztreiber offen . Hauptschutztreiber hat Unterbrechung
22 |%¥  *¥k Hauptschiitz 6ffnet nicht . Hauptschiitzkontakte verschweisst

. Hauptschiitz-Spulenwiderstand zu hoch
2,3 |[%¥k  Wk¥* Hauptschiitz schliesst nicht . Hauptschttzkontakte klemmen

. Hauptschitztreiber defekt
. Hauptschlitz-Spulenwiderstand zu hoch

24 [Nk ANk Hauptschiitztreiber-Kurzschluss| 1. Hauptschiitztreiber hat Kurzschluss

31 | dkk ¥ Anfahrschutz langer als
10 sec. ausgeldst

. Fahrgeber falsch justiert
. Fahrgeberverdrahtung unterbrochen
. Fahrgeber mechanisch defekt

2
1
2
1
2
3
1
1
2. Hauptschiitztreiber defekt
3
1
2
3
1
1
2
3
1

32 [Nk *¥ Bremskreisunterbrechung . Em-Bremsspule unterbrochen
2. Em-Bremstreiber kurzgeschlossen
33 ANk dekk Fehler beim Laden der 1. Steuerung defekt
Kondensatoren 2. Batteriespannung zu niedrig
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LED-Code Erlduterungen Mégliche Ursachen
34 [ dedek ek Bremskreiskurzschluss 1. Em-Bremsspule kurzgeschlossen
2. Em-Bremstreiber unterbrochen
3,5 %%k dkk*k*k |Fahrgeber Anfahrschutz 1. Falsche Einschaltreihenfolge Fahrgeber,
ausgeldst Schlisselschalter, Sperreingang
2. Fahrgeber falsch justiert
4.1 *¥dd % Fehler in Strommessung 1. Kurzschluss im Motor oder Motorkabel
2. Steuerung defekt
42 | ¥kdkNk *¥k Fehler in Motorspannung 1. Motorspannung entspricht nicht dem
Fahrgebersignal
2. Kurzschluss im Motor oder Motorkabel
3. Steuerung defekt
4,3 [¥dkkk K¥k¥k |EEPROM Fehler 1. EEPROM defekt
44 | %¥kk ¥¥k¥k¥k (Fehlerin Leistungsendstufe 1. Kurzschluss im Motor oder Motorkabel

2. Steuerung defekt
3. EEPROM defekt
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